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Таб.1
	№ теми
	Назва теми

	ЗМІСТОВИЙ МОДУЛЬ I. СТАТИКА

	Тема 1.
	Теоретична механіка – основа інженерних знань. Основні поняття і аксіоми статики
Завдання: опрацювати питання
1. Що вивчає теоретична механіка?

2. У чому полягає різниця між твердим тілом, що вивчається в теоретичній механіці, й звичайним твердим тілом?

3. На які розділи поділяють теоретичну механіку?

4. Сформулюйте принцип інерції.

5. Якими трьома параметрами визначається сила, що діє на тверде тіло?

6. Які дві системи сил називають зрівноваженими?

7. Чому дія і протидія не є зрівноваженою системою сил?

8. Які кваліфікації сил застосовують у механіці?

9. Які системи сил називають еквівалентними?

10. Охарактеризуйте поняття “рівнодійна”.

11. Назвіть найпростішу зрівноважену систему сил.

12. Яку систему сил можна додавати і відкидати, не змінюючи рухів тіл?

13. Як можна переносити силу, щоб рух твердого тіла не змінився?

14. Чому дорівнює рівнодійна двох сил, що прикладені до однієї точки?

15. У чому полягає принцип тверднення?

16. Що називають в’яззю і що є її реакцією?

17. Назвіть головні типи в’язів та можливі напрямки їхніх реакцій.

18. У чому полягає сенс аксіоми в’язів?

19. Чому дорівнює проекція сили на вісь і на площину?

20. Як встановити модуль сили за її проекціями?

21. Що таке напрямні косинуси, як їх можна знайти, якщо проекції сили задані?

22. Сформулюйте теорему про проекцію рівнодійної збіжної системи сил на вісь.

23. Сформулюйте умови рівноваги збіжних сил.

24. За яких умов тверде тіло буде знаходитися в рівновазі під дією однієї сили? Двох сил? Трьох сил?

	Тема 2.
	 Момент сили відносно центра та осі. Момент пари сил 

Завдання: опрацювати питання
1. Як визначити момент сили відносно центра?

2. Коли момент сили відносно центра дорівнює нулю?

3. В яких випадках момент сили відносно осі дорівнює нулю?

4. Чому проекція моменту сили на вісь не залежить від положення точки на цій осі?

5. Чому пара сил не має рівнодійної?

6. Який вектор у статиці є прикладеним вектором, ковзним вектором або вільним вектором?

7. Які властивості має пара сил?

8. Чому момент сили відносно центра, або момент пари сил не змінюється при переміщенні сили вздовж лінії її дії?

9. При якому напрямі силі її момент відносно даної осі є найбільшим?.

	Тема 3.
	Довільна просторова система сил і умови її рівноваги 

Завдання: опрацювати питання
1. Що мають спільного і чим відрізняються головний вектор сил і рівнодійна?

2. Що потрібно зробити, щоб при паралельному переносі сили в новий центр рівновага твердого тіла не порушилась?

3. До яких двох параметрів можна звести довільну просторову систему сил?

4. Чим відрізняються умови рівноваги вільного твердого тіла від умов рівноваги твердого тіла з в’язами? 

5. Як саме спрощують рівняння рівноваги твердого тіла під дією системи тільки паралельних сил?

6. Чи зміняться умови рівноваги твердого тіла, до якого прикладена як довільна система сил, так і система пар сил?

7. Чи змінює методику розв’язання задач статики наявність в’язів із тертям?

8. За яких умов тіло буде в рівновазі при наявності моменту сил тертя кочення?

9. Чим відрізняється тертя кочення від тертя ковзання?

10. Які конструкції називають фермами?

11. Які припущення застосовують при розрахунках ферм у теоретичній механіці?

12. У чому полягає сутність методу вирізання вузлів при розрахунку зусиль у стержнях ферми?

13. Чи потрібно визначати реакції опор при розрахунку зусиль у стержнях ферми?
14. У чому полягає ідея методу Ріттера розрахунку ферм?
15. Які властивості має центр паралельних сил?

16. За якими формулами визначаються координати центра паралельних сил?

17. За якими формулами визначаються координати центра ваги тіла?

18. Що називають статичним моментом площі плоскої фігури відносно осі?

19. За якими формулами визначаються центри ваги плоскої фігури?

20. Як визначити положення центра ваги плоскої фігури з отворами?

	ЗМІСТОВИЙ МОДУЛЬ ІІ. РУХ ТОЧКИ І ТВЕРДОГО ТІЛА

	Тема 4.
	 Кінематика точки.

Завдання: опрацювати питання
1. Що таке закон руху точки?

2. Що таке траєкторія точки, як її можна визначити, якщо закон руху відомий?

3. Як можна визначити швидкість точки, якщо рівняння руху задані?

4. Як вектор швидкості напрямлений відносно траєкторії?

5. Як визначити прискорення, якщо закон зміни швидкості знайдено?

6. Як вектор прискорення напрямлений відносно траєкторії?

7. Що таке дотичне і нормальне прискорення, як вони напрямлені?

	Тема 5.
	Кінематика твердого тіла.

Завдання: опрацювати питання
1. Які способи завдання руху точки Ви знаєте?

2. Як визначити швидкість точки при трьох способах задання руху?

3. Як визначити прискорення точки при трьох способах задання руху?

4. Який рух твердого тіла називається поступальним. Чи можна звести кінематику поступального руху до кінематики точки?

5. Який рух твердого тіла називається обертальним? Як визначити кутову швидкість та кутове прискорення твердого тіла, що обертається навколо нерухомої осі?

6. Який вигляд мають траєкторії точок твердого тіла, що обертається відносно нерухомої осі? Як визначити швидкість та прискорення точок твердого тіла, яке обертається відносно нерухомої осі?

7. Чому при обертанні твердого тіла відносно нерухомої осі дотична (обертальна) складова прискорення еквівалентна тангенціальному прискоренню, а нормальне – доосьовому?

8. За якою формулою при обчислюванні кутової швидкості можна перейти від обертів за хвилину до радіанів за секунду?

9. Яке співвідношення між лінійними швидкостями має місце у механізмів з шестернями. Чому кількість зубів у шестернях, що знаходяться в зачепленні, має бути пропорційна їх діаметрам?

	Тема 6.
	 Плоскопаралельний рух твердого тіла.

Завдання: опрацювати питання
1. Який рух твердого тіла називають плоскопаралельним, або плоским?

2. Як визначається швидкість будь-якої точки плоскої фігури?

3. Яку точку плоскої фігури називають миттєвим центром швидкості? 

4. Як визначається прискорення будь-якої точки плоскої фігури?

5. Як визначається кутова швидкість ланки плоскої фігури?

6. Як визначається кутове прискорення ланки плоскої фігури?

	Тема 7.
	Складний рух точки.
Завдання: опрацювати питання
1. Які рухи матеріальної точки називають абсолютним, відносним та переносним? 
2. Як визначити абсолютну швидкість точки при її складному русі? 
3. Наведіть теорему Коріоліса. Коли прискорення Коріоліса дорівнює нулю?

	Тема 8.
	Динаміка точки 

Завдання: опрацювати питання
1. Скільки і які закони Ньютона лежать в основі динаміки?

2. Чим відрізняється форма запису диференційних рівнянь руху матеріальної точки від форми запису другого закону Ньютона?

3. Як записується диференційне рівняння руху вільної матеріальної точки в координатній і натуральній формах?

4. У чому суть прямої задачі динаміки, як вона вирішується?

5. У чому суть оберненої задачі динаміки, як вона вирішується?

6. Який механічний рух матеріальної точки називають коливальним?

7. Які сили, діючі на матеріальну точку, викликають вільні, згасаючі або змушені коливання?

8. Як записують динамічні рівняння руху матеріальної точки в координатній формі для вільних, згасаючих і змушених коливань?

	Тема 9.
	Загальні теореми динаміки точки і механічної системи
Завдання: опрацювати питання
1. У чому суть теореми про рух центра мас, які наслідки впливають на неї?

2. Чим відрізняється теорема про зміну кількості руху системи від теореми про рух центра мас?

3. Що називають моментом кількості руху точки і системи, за якими формулами їх обчислюють?

4. Чому дорівнює кінетичний момент твердого тіла, що обертається відносно нерухомої осі?

5. Які складові є у виразі кінетичної енергії системи?

6. Як записується формула для кінетичної енергії твердого тіла, що обертається навколо нерухомої осі?

7. Що таке робота сили, за якими формулами її обчислити?

	Тема 10.
	Елементи аналітичної механіки
Завдання: опрацювати питання
1. Як формулюється принцип Даламбера для механічної системи?

2. Що спільного між дійсними і можливими переміщеннями, чим вони відрізняються?

3. У чому полягає принцип можливих переміщень?

4. У чому полягає принцип Даламбера - Лагранжа?

5. Для яких в(язів справедливий принцип можливих переміщень?

6. Яка класифікація сил застосовується у принципі Даламбера - Лагранжа?

7. Як зв(язати між собою узагальнені координати, швидкості й прискорення?

8. Що таке можлива робота?

9. Що називається узагальненою силою?

10. Як записується рівняння руху механічної системи в узагальнених координатах?


Система

оцінювання знань студентів заочного відділення
за кредитно-модульною системою

з дисципліни: «Теоретична механіка»
                                       Таб.1а

	Модуль1

(поточний контроль)
	Конспект лекцій
	Іспит
	Сума

	Змістовий модуль I
	Змістовий модуль II
	10
	30
	100

	30
	30
	
	
	


Примітка: Оцінювання якості знань студентів за змістовими модулями проводиться викладачами під час проведення консультацій, у відповідності до розкладу заліково-екзаменаційної сесії, шляхом усного опитування, або письмового тестування за бальною шкалою згідно з  таблицею №1а.  
